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MUTING IEC/TS 62046:2008-02 == |EC 62046 SICK

Sensor Intelligence.

De IEC 62046 geeft praktische oplossingen voor applicaties met Electro Sensitive
Protective Equipment (ESPE) IEC 614961 1 t/m 4 en voor applicaties met Pressure
sensitive mats and floors ISO 13856-1.

IEC 62046 1 Safety of Machinery T Application of protective equipment to detect the
presence of persons

Behandelt onder meer:
Beveiligingskarakteristieken van zowel E S P Ealssnatten en vioeren
PSDI

Muting

Start 7 restart interlock
Blanking

EDM

Inspecties

o o Io Io Io Do I»
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MUTING SICK

Sensor Intelligence.

Muting is een tijdelijke onderbreking van een veiligheidsfunctie, automatisch
geactiveerd door de veiligheidsgerelateerde onderdelen van het besturingssysteem

(IEC 61496-1).

A Muting wordt gebruikt voor toegang van personen tijdens niet gevaarlijke
machinecycli of als de veiligheid door andere manieren wordt gewaarborgd.

A Muting wordt gebruikt voor toegang van materialen als de veiligheid op andere
manieren wordt gewaarborgd.
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MUTING IEC 62046 SICK

Sensor Intelligence.

A Muting mag enkel en alleen plaatsvinden, indien nodig voor het proces en op het daarvoor
geschikte moment in de bedrijfscyclus.

A Gebruik tijdslimieten en volgorde bewaking

A Tijdens muting moet de veiligheid gewaarborgd blijven door bijvoorbeeld de toegangsblokkade
door een beladen pallet.

A Let op misbruik bij gebruik van een muting indicatie

SICK

SICK

SICK
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MUTING IEC 62046 SICK

Sensor Intelligence.

A Muting moet automatisch worden gestart en beéindigd door gebruik te maken van juist
gekozen en geplaatste sensoren en/of eventueel gebruik van signalen uit de besturing.

A Verkeerde signalen, volgorde en/of tijdsovertreding kan/mag niet tot muting leiden.

A Indien sensoren en/of besturingssignalen worden gebruikt voor muting dienen ze aan
de volgende voorwaarden te voldoen:

A Minimaal 2 signalen van verschillende/onafhankelijke
(hardware) bronnen zijn nodig voor muting.

A Een signaal van een enkele sensor mag niet twee keer worden

gebruikt (direct en doorgelust via de PLC)
Input Input
A Muting signalen mogen niet worden gegenereerd door Standaard PLC .
hetzelfde 1 kanaals besturingssysteem. g 0 ¢

A Signalen op basis van een aanname mogen niet voor muting
worden gebruikt (b.v. band zou moeten lopen middels een Outpul Output
terugkoppelings contact).

A Alleen geschikte signalen mogen worden gebruikt
(b.v. niet AMachine | ooptid)

A Muting heeft minimaal hetzelfde veiligheidsniveau (SIL/PL) als de afschermende
veiligheidsfunctie welke hij tijdelijk onderbreekt.
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Bepaling Performance Level SICK

ISO EN 13849-1 Sensor Intelligence.
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Bepaling Performance Level
ISO EN 13849-1

ormance Level (PL)
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Category B

MTTF; = low
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] MTTF, = high
DC,., O 0 low medium loww medium high
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SICK

Sensor Intelligence.

Categorie 3/4
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Table 6 — Diagnostic coverage (DC)

Denotation of DC

Range of DC

Nor
? Low

E:ﬁ Egn ni
60%sDC<90%

igh

E! Medium
Hi

90 % s DC <99 %

NOTE

For SRPICS consisting of several pans an average value DC,, for
DC is used in this standard in Figure 5, Clause 6 and E.2.

MTTE

=300a

Average probabmty of a dangerous failure per hour [1/h] and corr mance level (PL)
MTTF, for each Cat. B PL Cat. 1 PL Cat. 2 PL Cat. 2 P( Cat. 3 PL Cat. 3 ) Cat. 4 PL
channel DC,yp = DC.\p = DC,y = DC,ypy = DC,y = DCuy = DC,yp =
y none none low medium N, low medium high
18 634 %10° b 368%10° b |237%10° c | 1,41 ST0——e—t=me™ 10" d
20 571%10% b 326%x10° b |206%x10° ¢ |122x10° ¢ | 485%x107 d
22 519%10° b 293x10° ¢ [1,82x10° ¢ |1.07x10° c | 421x107 d
24 476%10° b 265x10° ¢ |1,62x10° ¢ |947x107 d | 370x107 d
27 423%x10° b 232%10° ¢ |139%x10° ¢ |B04x107 d | 310x107 d
30 380x10° b |206x10° c |[121x10° c |694x107 d | 265x107 d [954x10° e
33 346x10° b [1,85%x10% ¢ |106x10° c |594x107 d | 230x107 d [857x10° e
36 317x10° b [167x10% ¢ |939x107 d |516x107 d | 201x107 d |[7,77x10% e
ag 293x10° ¢ [153x10% ¢ |840x107 d [453x107 d | 1,78x107 d [7,11x10% e
43 266x10° ¢ |[137=x10°% ¢ |734x107 d [387x107 d | 154x107 d [637x10° e
47 243x10% ¢ [1,24x10% ¢ |649x107 d [3235x107 d | 134x107 d |[576x10° e
51 224x10% ¢ |[113=x10% ¢ |580%x107 d [293x107 d | 1,19x107 d |[526x10° e
56 204x10° ¢ [1,02x10% ¢ |510x107 d |252x107 d | 103x107 d [473x10° e
62 1,84x10° ¢ [906=x107 d |443x107 d |213x107 d | 884x10° e |422x10° e
68 1,68x10° ¢ [817=107 d |390x107 d |184x107 d | 788x10% e |380x10° e
75 162%x10° ¢ |[731=107 d |340x107 d |167=x107 d | 682x10° e |341x10° e
82 1239x10° ¢ |881x107 d [301x107 d [1236x107 d | 579x10° e [308x10° e
125x10° ¢ |588x107 d [261x107 d [114x10° d | 494x10° e [274x10° e
100 114x10° ¢ |528x107 d [2290x107 d [1.01x107 d | 429x10° e [247x10° e
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SIL/PL VS TYPE SICK
EN 61496-1 & IEC 62046

Sensor Intelligence.

© Beam reflection & loss of detection =~ @ Loss of detection - extraneous light @ Beam separation — beam coding
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MUTING IEC 62046 SICK

Sensor Intelligence.

A Voorkom beknelling door het te transporteren materiaal.

EN 349:1993 Minimumafstanden ter voorkoming van het verpletteren
van menselijke lichaamsdelen

Minimale openingen (A) om verplettering van lichaamsdelen te vermijden.

Bovenlichaam Hoofd Been Voet ‘

AO 500 mr AO 30M0m AO 180m AO 120mm

N -
//.\
Hand / Pols / .
Teen Arm Vuist Vinger ‘
AO 50mm AO 120 mj AO 100my AO 25mm
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